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位 . 英寸超高亮红色数码管6 0 8
可对非线性输入信号进行 点折线修正16

位 分辨率24 AD
内置多种软件滤波算法
标准 通讯协议，支持 和Modbus RS232 RS485

组设定点（报警）控制输出*8
组可编程用户控制信号输入*4
组独立电流/电压变送输出*4

大容量 易失性 数据存储,支持 盘导出*非 FLASH U
实时时钟/万年历*
主副计量单位切换显示
供电 ~ 或 ~85VAC 265VAC 18VDC 32VDC

*实现该功能需选配相应模块

目录 概述
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订货信息

仪表选型表

6- 精度0.1% 显示范围-199999~999999

B- 面板尺寸160WX80H(mm)

 
S- 标准过程信号输入

- 应变桥式传感器信号输入B
  - 信号输入PS SSI

 - 相单端输入P AB
- 相差分输入 PD AB

A- ~仪表供电AC85V 265V

- ~D 仪表供电DC18V 32V

扩展卡选型表

变送输出卡最多可选四路,选择多路时每分钟采样输出次数总和为 次/1000 s
控制点输出卡最多可选八路.

6 B B

2

外形尺寸

180

120

150

型号 功能描述 订货号

EM BC-

R 232S 串行通讯 EM BC2-

R 485S 串行通讯 EM BC4-

U盘接口及数据存储 EM BU-

EM BT-
单路变送输出，输出信号： ~ /  & ( / ~ )0 5 10 0 4 20V V mA EM BT1-

多路变送输出，输出信号：≤4 EM B- T1x�

EM BL-
8 4组继电器常开触点输出， 路干接点输入 EM BL8H U4- -

4 4组继电器常开触点输入， 路干接点输入 EM BL4H U4- -
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机�或配电箱金属面

安装支架

安装螺丝M4

        推荐机柜面板开孔尺寸 . . .150 5mmX75 5 mm
        安装时仪表面板后面的外壳四周至少保留 空隙.10mm

仪表安装

        仪表采用面板嵌入安装方式,建议将仪表安装在金属屏蔽配电箱内,配
电箱前面板参照我们推荐开孔尺寸将仪表从配电箱开孔处推进配电箱中,并
用随包装所带的安装支架将仪表固定好,参见下图

关于 防护EMC
      仪表设计了较高的 电磁防护等级，但在不同使用环境中，还是要  EMC

特别注意恰当的安装方法。
.仪表须安装在接地良好的金属箱柜中。1
.使用带有屏蔽层的信号输入电缆，并将屏蔽层接到仪表输入公共端上。2
.如果输入信号来自另外交流供电的变送器等信号源，请将仪表的供电与之3

接到同一相位的交流供电线上。

4.将仪表的输入输出信号线缆单独穿金属管敷设，并保证金属管接地良好。
勿将仪表的输入、输出信号线缆与各种动力线缆并行敷设。尽量远离交流
伺服电机、电磁铁、可控硅控制器、变频器、大功率加热设备以及大功率
无线发射机台、移动信号基站等强干扰环境。

.仪表的同一配电箱内有接触器、控制继电器、变压器等易产生噪声的设备5
时，请将仪表配线尽量远离并单独走线。

.在强电磁干扰环境下，须安装专门的EMC滤波线圈。尽量安装在电缆接近6
仪表的端子处。将电缆从滤波线圈中来回绕几圈或安装多个滤波线圈效果会
更好。在供电电缆上安装线路滤波器并尽量靠近仪表配电箱的电缆入口处。

.如果可能的话，尽量缩短各种信号电缆的长度。7

.感性负载启停会产生较大的EMI辐射，须安装缓冲吸收器件。8
      请注意仪表及本说明书上的所有安全相关的提示及符号以保证
操作安全，防止对相连接设备造成损害。未按厂家指定的方式使用
或安装，会影响仪表的安全运行。

    不要用仪表直接控制未经安全防护的设备，例如：电动机,电动  
阀门，执行器等，否则在仪表故障时，会对人员或设备造成损害。

 

                    警告：危险
                      使用及上电前请详细阅读本说明书

警告：触电危险

仪表接线
       接线端子在仪表后部，为螺丝压紧型端子。请确认接线无误可靠。建议
仪表电源用保险丝或断路器来保护。
        接线时请参照仪表外壳标签上的接线图。将线缆剥出约 的导线,接7.5mm
入正确的端子并拧紧。每个端子可以接受一根 或两根 或四根2.5mm 1mm 0.6

的导线。mm

压线螺丝

接线孔
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+

公共地

变送输出

电压

电流

信号输入

6BB
E+
S+

E-
S-

6BS
24V

V
I

COM

485
 A

B
232
T
R
COMM

AC
L
N
DC

+

-

通讯接口 电源

*通电请检查电源接口引脚
不当的操作会损坏仪表

第五路控制点
第六路控制点
第七路控制点
第八路控制点

公共地

控制点输出

6BPS
24V
0V
CLK+
CLK-
DAT-
DAT+6

6BP
5V

A
B

 0V

6BPD
5V

UA+
UA-
UB+
UB-
UZ+

6

UZ-

 0V

7

8

9

公共地

第一路控制点
第二路控制点
第三路控制点
第四路控制点

控制点输出

第一路开关量
第二路开关量

第三路开关量
第四路开关量

公共地

外部开关量
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通用技术参数
1. 位 . 英寸超高亮数码管显示，日光下可读6 0 8

.交流供电： ~ ， /2 AC85V 265V 50 60HZ
   直流供电： ~DC18V 32V
  工作功率 ，满负荷工作 5W 11W
.供电隔离：所有端子与外壳之间 ，3 1000Vrms 1min

                      输入端子与其他所有端子之间 ,1000Vrms 1min
                      意两个输入输出端子之间 ，任 500Vrms 1min

. 分辨率 位,转换速率每秒 次.4 AD 24 10

. 个动作指示灯,提示相应的动作内容5 16
             第一路控制点动作指示SP1  
              第二路控制点动作指示SP2
              第三路控制点动作指示SP3
              第四路控制点动作指示SP4
              第五路控制点动作指示SP5
              第六路控制点动作指示SP6
              第七路控制点动作指示SP7
              第八路控制点动作指示SP8
             当前值显示峰值（最大值）MAX
              当前值显示相对测量值（净重）REF
            第一路开关量有效输入指示AUX1
            第二路开关量有效输入指示AUX2
            稳定指示STAB
   /     存储记录指示LOG TG
           单位UNIT1 1
           单位UNIT2 2

. 个轻触按键6 5

. 个可编程开关量输入7 4
   隔离电压： ，1分钟500Vrms
   响应时间： 毫秒(最大50 )

   输入状态接点间电阻:
           激活           <1kΩ
           非激活       >20kΩ

.八路设定点输出,调整设定点输出参数可更改设定点输出方式和设定值.可8
   选继电器输出和晶体管输出
   继电器与仪表信号输入公共端间供电隔离： ，2000Vrms 1min
   工作电压：250Vrms
   触点额定容量： 或 ，阻性负载.1 30A 250VAC VDC
   触点寿命：> 万次10
   触点保护：压敏电阻吸收.
   晶体管输出卡与仪表信号输入公共端间供电隔离： ，500Vrms 1min
   工作电压：30VDC
   
.

9 秒.一路模拟量变送输出,一 钟输出 次数据.输出类型多种可选1000
      输出类型：( ，( 及( 或( V0~20)mA 4~20)mA 0~5)V 0~10)
      与仪表信号输入公共端间供电隔离： ，500Vrms 1min
      精度： （ ℃~28℃）， （ ℃~50℃）0.2%FS 18 0.35%FS 0
      分辨率：1/1000
      驱动能力：电压输出： ，电流输出：10KΩ 500Ω

.通讯支持 和 接口,协议支持 ,支持读写寄存器及读写单线圈10 485 232 Modbus
     通讯端子与仪表信号输入公共端间供电隔离：> ，1分钟500Vrms
     数据位： 位8
     波特率： 到2400 115200
     校验：    无校验位
     地址：    到 ，使用 协议时，一条总线上同时能并接 台仪表1 245 RS485 32
     传输速率： 波特率下每分钟 个数据9600 1300

.时钟日历可调,掉电正常运行11

.大容量数据存储,存储间隔以 为单位,最大可一天存储一次,最大可存储12 s
     条数据，支持 盘导出,导出 格式,以当前时钟日期命名,可直接65536 U CSV
     用 打开Excel

.非易失 保存配置参数13 EEPROM

.自定义非线性信号修正：14
     可选修正点： 至 点2 16
     显示范围：- ~       199999 999999
     小数点位置： 至0 0.00000
     冷端补偿：用户可输入( ℃0.00~650.00 μV/)

.低频噪声抑制：15
   单端输入方式：> ， 或 ±60db 50 60Hz 1%Hz
   共模输入方式：> ， 或 ±80db 50 60Hz 1%Hz

.接线端子定额容量 /16 250V 8A
     耐压值 /AC2000V min
     线径 -  .(24 14)AWG 2 5mm2

     扭力 . .4 5Kgf cm
     焊脚黄铜镀镍，夹子磷铜镀镍，螺丝 铁镀镍M3
17.工作环境： ℃~ ℃ ,存储- ℃~ ℃, 湿度< % (非结露)0 50 30 60 85 RH

.仪表无扩展卡净重：18 710g

注意：
在有电磁干扰的环境下使用，仪表的性能会降低，测量值或者变送输
出信号会发生偏离。将仪表安放在金属屏蔽箱内并将所有输入输出电
缆的屏蔽可靠接地是降低电磁干扰影响的有效方法。

额定电流： （最大）200mA
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按键及参数编程

       仪表有两种工作模式（显示模式和参数编程模式）,仪表一般工作在
显示模式.在显示模式下按 键可以切换不同的单位显示.DSP
       显示模式下长按 和 组合键 秒钟，进入参数编程模式，显示F1 F2 3
通过修改此参数值,按下 后可以进入不同的系统参数，如下图PAR

1.设定点输出参数

        进入相应的参数编程模式后,通过 、 、 来修改当前 参数对应的DSP F1 F2
参数值，按下 保存并进入下一个参数.所有参数保存完后自动回到显示PAR
模式.

设定点工作模式可选项: 关闭报警输出模式
低报警模式
高报警模式

*

应用举例
要实现显示值超过设定值比如 时第一路设定点输出报警5000

.将                修改为      1

.将                修改为2 5000
要实现显示值低于设定值时某一路设定点输出报警,只要将该路的设定点
工作模式修改为               ,设定点报警值修改为需要的报警值即可.
参数               为回差设置值,例如当设定点报警值为 ,回差值为 时，5000 1
显示值在 和 之间即能报警.4999 5001

参数名
第一路设定点工作模式

第二路设定点工作模式

第三路设定点工作模式

第四路设定点工作模式

第五路设定点工作模式

第六路设定点工作模式

第七路设定点工作模式

第八路设定点工作模式

第一路设定点报警值

第二路设定点报警值

第三路设定点报警值

第四路设定点报警值

第五路设定点报警值

第六路设定点报警值

第七路设定点报警值

第八路设定点报警值

第一路设定点回差

第二路设定点回差

第三路设定点回差

第四路设定点回差

第五路设定点回差

第六路设定点回差

第七路设定点回差

第八路设定点回差

功能描述 设定范围

~
~

、 、

~
~

、 、

~
~

、 、

~
~

、 、

~
~

、 、

~
~

、 、

~
~

、 、

~
~

、 、

出厂值
*

*

*

*

*

*

*

*

按键 参数编辑状态下功能

PAR 保存被编辑的参数

DSP
短按：被编辑数字位循环移位

长按：编辑值正负转换

F1 ▲ 当前编辑数字加1

F2 ▼ 当前编辑数字减1

F3 取消编辑或退出参数编辑回到显示状态

F1 F2+ 长按组合键进入参数编辑

显示模式
F1 F2+

F1 F2 DSP, ,
设定信号输入参数

设定点输出参数
F1 F2 DSP, ,

F1 F2 DSP, ,
设定通讯参数

F1 F2 DSP, ,
设定时间参数

F1 F2 DSP, ,
设定变送输出参数

F1 F2 DSP, ,
变送输出校准

F1 F2 DSP, ,
恢 出复 厂设置
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2.变送输出参数

3. 通讯参数第二功能键和 设置

4 U.时钟模块和 盘记录时间参数

*目前仪表仅支持 的 协议Modbus RTU

应用举例
       要实现 块表一起与上位机通讯10

.使用   通讯协议1 RS485 Modbus RTU

.确认每块表的跳帽为 接口,将 块表的 的 线串联， 线串联接到2 485 10 485 A B
   转 的接口或者 的 模块接口上485 232 PLC 485

.分别将每块仪表的通讯协议改为         ,将波特率设为 ,分别将仪表的3 9600
   站号设为 - .(如果站号有相同的则有可能造成相同站号仪表通讯错误)1 10
 4.使用上位机软件或 编程通讯即可PLC

* 参数第二功能键 说明

参数名 功能描述

无功能

清零

反清零

存储 模式为触发模式（Log ）

清除所有存储

导出到 盘U

开始存储（ 模式为触发 式Log 模 ）

结束存储（ 模式为触发模式）Log

清峰值
清峰值同时清零--只适用于数字信号表

Modbus RTU的 协议   *

参数名 功能描述 设定范围 出厂值
年
月

日
时
分
秒

记录时间间隔

0 99-
1 12-
1 31-
0 24-

0 59-

0 59-

 99
 12
31
24
59
59

0 86400- 1.0
*存储模式

* 存储模式：  无功能

时间模式，按设置的时间间隔存储

触发模式，由外部按键或开关触发后存储

参数名 功能描述 设定范围 出厂值
第一路变送输入类型

第二路变送输入类型

第三路变送输入类型

第四路变送输入类型

输出低点对应的显示值

输出低点对应的显示值

输出低点对应的显示值

输出低点对应的显示值

输出高点对应的显示值

输出高点对应的显示值

输出高点对应的显示值

输出高点对应的显示值

~

~

~

~

~

~

~

~

应用举例
       要实现第一路变送输出在 - 之间变化(此时的 入变化量程应该为( )V 输0 5

- )0 100000
       .将第一路变送 更改1 输入类型
       .将第一路输出低点对应显示值调为2
       .将第一路输出高点对应显示值调为3
*在调整输入量程时请注意调整变送输出显示量程.例如如果将输入显示量程
改为 ,输出高点对应的显示值如果为 则输出范围为 - . .200000 100000 0 2 5( )V

参数名 功能描述 范围设定 出厂值

短 功按 能键1               ~                    *

短按 能键功 2               ~                    *

短按 能键功 3               ~                    *

长按 能键功 1               ~                    *

长按 能键功 2               ~                    *

长按 能键功 3               ~                    *

外接开关SW1               ~                    *

外接开关SW2               ~                    *

外接开关SW3               ~                    *

外 开接 关SW4               ~                    *

通讯协议                             *

通讯波特率
1200 2400 4800 9600 19200、 、 、 、
、 、38400 115200

站号 1 255~
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5.信号输入参数

5 1 6BB. 以  模拟信号表 、6BS举例

参数名 功能描述 设�范围 �厂值

输入信号格式
显示小数点

第二单位系数
偏移量

清零范围
每个字代表的长度

二进制          ,  格雷码  

0~0.00000 0
20~29 24

9.8000
0- ~199999 999999

10000 999999~

1.00000.0001 6 5000~ .

0.0001 99 9999~ .
位数

应用举例
       时间调整根据实际时间调整
        盘记录的时间间隔以 为单位，最大可设 即一天记录一次，U s 86400
最大可记录 条数据，超过后自动覆盖最早记录.每次用 盘导出数据65536 U
都是从第一条数据开始到存储的最后一条.时间设为 时为不记录.默认设置0
在显示模式时按下 为导入 盘，长按 为清除所有存储数据以便重新F3 U F3
开始记录数据.导出文件为. 文件，以当天时间命名.可以直接用CVS Excel
打开，方便做曲线.数据记录格式为“时间，数据”.
                                                                         *实时时钟和 盘存储为选配功能U

参数名 功能描述 设�范围 �厂值

输入信号类型

小数点
分度值

滤波系数

滤波带
偏移量

清零范围
零点跟踪时间
零点跟踪带宽

第二单位系数
校准点数
校准方式

第一点输入比例
第一点显示值

第二点输入比例
第二点显示值
传感器系数

2 0.
0 0 0 0 00 0 000 0 0000 0 00000/ . / . / . / . / . 0

1 2/5 10 20 50 100/ / / / / 1

0 9~ 3

0 255~ 5
- ~199999 999999 0

0 999999~ 1000
0.0 6 5535~ . 3 0.

1 4095~ 5

0.0001 99 9999~ . 9.8000

2 16~ 2

0 00 100 00. ~ . 0 00.
- ~199999 999999

0 00 100 00. ~ .
0

- ~199999 999999

100 00.

10000
0.0001 6 5000~ . 2 0000.

1 0 1 5 2 0 3 0 4 0. / . / . / . / .

参数说明

      选用不同的传感器需要配不同的信号输入类型的表. 型表为 信号输B mV
入 选有 / , . / , / , / , / 可选.实际应用中选择范可 1mV V 1 5mV V 2mV V 3mV V 4mV V
围更广. 型表为标准信号输入表，可选信号输入有 ~ , ~ , ~S 0 5V 0 10V 4 20mA
       数字信号表信号输入格式有二进制 及格雷码 两种，出厂默认HEH Grd
二进制 格式.HEH

小数点最大可选五位,一些参数的小数点位置会随着这个参数的变化而变
化.要根据实际的需要来选择小数点.

分度值代表的是当前显示的分辨率,如果选择分度值为 ,则显示值变化时2
以 为单位.如果没有特殊需求,请将此参数保持为 .2 1

滤波系数代表的是滤波等级,等级越高则越稳定,所用的时间相对于滤波等
级低时会长一点.出厂默认的滤波等级为 ,请根据实际的需求调整这个参数.3

滤波带代表的是滤波范围

偏移量代表的是清零的值,或是皮重等.在显示模式下按下 后清零的值会F2
存在这个参数中

清零范围代表的是在 此范围内执行清零操作时起作用,超出此范围时执行
清零操作不起作用

在零点跟踪范围内超过此参数设定的时间时自动零点跟踪.零点跟踪值在
下次开机时为 即自动零点跟踪值不保存,而偏移量是保存的0

自动零点跟踪的范围,超出此范围不进行零点跟踪.例如设置零点跟踪范围
为 ,时间为 .当显示值在 稳定不变 秒后自动零点跟踪，显示值为 .理5 3s 4 3 0
想情况下下次开机后显示值还是为4.

仪表自带单位切换功能,此参数为第二单位的比例值,默认为 . ,即在显示9 8
值为第一单位时切换显示后的第二单位为第一单位的 . 倍.即第一单位9 8
为 时第二单位为10kg 98N.

分度值

滤波系数

滤波带

清零范围

零点跟踪时间

零点跟踪范围

小数点

信号输入类型

偏移量

第二单位比例
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通讯格式： 个起始位， 位数据， 个停止位，无校验。1 8 1
支持的功能

--读保持寄存器FC03
两个寄存器代表一个通道测量值， 位有符号整数,高位在前。代表的量纲32
和标定有关。例如传感器量程为 ，标定到 ，则表示读到的数200kg 200000
据为实际测量值，单位为 。g
本仪表不支持小数点，请自行处理。

以设备地址为 ，读取测量值为例，上位机发送：01
     01 03 00 00 00 02 C4 0B
其中， 为设备地址， 为功能号， 为起始寄存器地址， 为请求01 03 0000 0002
的寄存器数量， 为 检验码。C40B CRC16
   变送器回传：
     01 03 04 00 01 05 E2 28 EA
其中， 为设备地址， 为功能号， 代表回传的字节数， 代表01 03 04 000105E2
测量值十进制的 ， 为 检验码。67042 28EA CRC16

F 01C 读线圈
读写去皮/清零状态

以设备地址 ，对总和进行去皮操作为例，上位机发送：01
     01 05 00 0A FF 00 AC 38
其中： 为设备地址， 为功能码， 为线圈地址， 代表置位线圈，01 05 000A FF00
即去皮操作， 为 校验码。AC38 CRC16
     仪表回送收到的命令的拷贝： 
     01 05 00 0A FF 00 AC 38
上位机发送取消去皮操作命令：
     01 05 00 0A 00 00 ED C8
  

FC05 写线圈

通讯

以设备地址 ，读去皮状态为例，上位机发送：01
     01 01 00 0A 00 01 DD C8
其中： 为设备地址， 为功能号， 为起始线圈号， 为读取数量，01 01 000A 0001

为 校验码。DDC8 CRC16
   已去皮仪表回传：
     01 01 01 FF 11 C8
其中： 为设备地址， 为功能号， 为回传的数据字节数， 代表线圈置01 01 01 FF
位， 为 校验码。11C8 CRC16
   未去皮仪表回传：
     01 01 01 00 51 88
其中： 为设备地址， 为功能号， 为回传的数据字节数， 代表线圈未01 01 01 00
置位， 为 校验码。5188 CRC16

校准

声明:
        .仪表出厂前都经过精度为 . % . 的模拟器校准1 0 01 F S
        .传感器的选择请先咨询技术人员以免造成不必要的麻烦2
        .传感器的安装直接影响到显示的准确度,校准前请确保传感器安装方3
            式正确,且受力均匀.
        .长距离传感器的安装需要转接放大器,多支传感器接在一块仪表上需要4
            加装接线盒
校准顺序:
        .校准前请先接好传感器,调整好小数点和满量程显示值.1
        .放上已知重量的物体最好为砝码,如果显示值误差满足您的要求,则忽2
           略以下所有步骤
        .如果不满足要求,请记录下当前物体重量 和当前显示值 ,放第二个3 X1 Y1
           不同重量的物体,记下当前物体重量 和当前显示值 ,如果他们之间X2 Y2
           的比例相同，即 / = / ,则计算 * / ,将满量程值修改X1 X2 Y1 Y2 DSP2 X1 Y1
           为此值大小
        .如果计算后不成比例,进入信号输入参数,将校准方式修改为 方4 APPLY
           式,秤盘上不放东西时修改 ,当它的值不再变化后确定修改.然后将INP1
           砝码放在秤盘上,修改 ,数值不再变化后确认修改,再将 修改INP2 DSP2
           为当前砝码的重量值,确认后即可.
        .如果以上所有操作都不准,在确保传感器完好且安装正确后请咨询相5
           关技术人员来引导进行系统校准.非专业人士请勿擅自进行系统校准
           以免造成不必要的麻烦

校 过 只 对模拟量表，数字型表不需要校准准 程 针

编码器的分辨率，数值越大分辨率越高， 出厂值默认6 24,6BPDBP 为 出厂

值默认为32

第一点校准比例和第二点校准比例

第一点校准比例对应的显示值和第二点校准比例对应的
显示值

每一个校准比例点对应一个显示值.例如两点校准时第一点校准比例为 对0
应的显示值为 ，第二点校准比例为 对应的显示值为 ， ~0 100 10000 0 10000
变化时为线性变化

位数

校准分为按键方式         和自动方式
校准过程请参照说明书后面的校准说明

校准方式

校准点数

校准点数 ~ 可选.可实现最大 点折线修正.默认为 即两点校准,在没有2 16 16 2
特殊的情况下两点校准即可满足需求.选择不同的点数随后的校准比例和
显示值会显示出来
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通讯
其中： 为设备地址， 为功能码， 为线圈地址， 代表复位线圈，01 05 000A 0000
即取消去皮， 为 校验码。EDC8 CRC16
仪表回送收到的命令的拷贝： 
     01 05 00 0A 00 00 ED C8

关于 协议的详细解释，请见相关资料。MODBUS
我公司网站上有相关测试工具下载，请联系客服索要地址。

故障现象 检查项目及处理措施

无显示 电源连接是否良好，电压值是否达到标准

显示值错误或不变化 传感器及接线、输入量程等相关参数是否设置错误。

检查通道参数：加大滤波器等级，选择较低的 转换速AD

率；信号输入量程选择是否过小；检查传感器输入信号

是否稳定：是否有外界强电磁干扰；检查传感器是否受

潮，是否有机械振动

显示值不稳定

显示值不能置零
通道参数 的值是否设定过小，适当增大此参数值LIMIT
使其大于当前显示值

无法通讯
检查设备地址，波特率，通讯口接线，上位机串口号及
串口正常工作。用通讯工具进行测试

制造商: 上海天贺自动化仪表有限公司
 网址: www.smowo.com

 (电话: 86)21-60402298

 (传真: 86)21-60402294-8010

一般故障检测及处理

*此说明书最终解释权归上海天贺自动化仪表有限公司所有
*版本修改恕不另行通知

通讯


